
1. ВОГ. Модель погрешностей. 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 



2. Устойчивость сферического гироскопа 

Рассматривается устойчивость на выбеге: 
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После сложения: 
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Интегрируя (): 
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Т.е. окончательно 
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Если     , конус (см. рис.) стягивается к 
Oz, и движение устойчиво. Раскрывая это 
условие, имеем: 

 

  
 
 

 
        

С учётом того, что гироскоп сферический, а 

у сферы    , имеем: 

     
что есть условие устойчивости движения 

 

 

 

 


